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1. 如何選擇 Q 系列 PLC 的 CPU 模組 

 功能強大的 Q 系列 PLC 可涵蓋的控制系統相當廣泛，本章所要闡述的是如

何選擇一台適用的 CPU 模組，如果您要規劃一個全新的 PLC 控制系統時，

請參考本章所提供的選用要領。 

CPU 模組的選用要點  

 Q 系列 PLC 的 CPU 模組可分成單機控制系統的'基本型 CPU 模組'以及大容

量 ,高規格,大系統的'高階 CPU 模組'兩種。 

 
 *1: 可使用記憶卡做擴充，使用記憶體 2MB 的 SRAM 卡時，檔案

暫存器最多可擴充至 1017k 點。 

 *2: CPU 底座加上擴充底座可使用的 I/O 點數為實體 I/O。 

 

基本型 CPU 模組 

․CPU,電源,底座一體型(Q00J)。 
․內建串列通信功能。 
․實體 I/O 達 256 點(Q00J),1024 點(Q00/Q01) 
  ，連同網路可達 2048 點。 
․內建 ROM 可儲存程式及資料。  

․大容量記憶體 
   程式容量 :  252kSteps(Q25H,Q25PH) 
   檔案暫存器(內建): 128k 點。*1 
         (Q12H,Q25H,Q12PH,Q25PH) 
․極快速的執行速度。 
․實體 I/O 達 4096 點，連同網路可達 8192 點。*2 
․內建 ROM 可儲存程式及資料。 
․可使用步進階梯(SFC)語言設計程式。 
․提供多重 CPU 系統。 
․可同時使用 Motion 控制模組。 
․可同時使用個人電腦控制模組。 
․浮點運算,三角函數 ,文字字串處理 ,PID 運 
  算通通可以。 

基本指令 (LD)的執行時間 

基本型 CPU 模組 : Q00J, Q00, Q01CPU 

 高階 CPU 模組 : Q02(H), Q06H, Q12H, Q25HCPU 

 流程 CPU 模組 : Q12PH, Q25PH 

高階 CPU 模組 
流程 CPU 模

組



2. Qplc 的系統架構 

2-1  機種一覽表 

■ CPU 模組,記憶體卡匣,電池 

消耗電流(A) 
品 名 型 號 概略規格 

I/O
點數 DC5V DC24V 

限
制 

Q00JCPU 

程式容量 8kSteps,I/O 256點,基本指

令執行速度 200ns 

CPU 通信埠: RS-232C 1 個 

－ 0.22 －  

Q00CPU 

程式容量 8kSteps,I/O 1024 點,基本

指令執行速度 160ns 

CPU 通信埠: RS-232C 1 個 

－ 0.25 －  
基 本 型
CPU 模組 

Q01CPU 
程式容量 14kSteps,I/O 1024 點,基本

指令執行速度 100ns 

CPU 通信埠: RS-232C 1 個 

－ 0.27 －  

Q02CPU 

程式容量 28kSteps,I/O 4096 點,基本

指令執行速度 79ns 

CPU 通信埠: RS-232C 1 個 

－ 0.60 －  

Q02HCPU 

程式容量 28kSteps,I/O 4096 點,基本

指令執行速度 34ns 

CPU 通信埠: USB,RS-232C 各 1 個 

－ 0.64 －  

Q06HCPU 
程式容量 60kSteps,I/O 4096 點,基本

指令執行速度 34ns 

CPU 通信埠: USB,RS-232C 各 1 個 

－ 0.64 －  

Q12HCPU 
程式容量 124kSteps,I/O 4096 點,基

本指令執行速度 34ns 

CPU 通信埠: USB,RS-232C 各 1 個 

－ 0.64 －  

高 階 型
CPU 模組 

Q25HCPU 
程式容量 252kSteps,I/O 4096 點,基

本指令執行速度 34ns 

CPU 通信埠: USB,RS-232C 各 1 個 

－ 0.64 －  

Q2MEM-1MBS SRAM 卡: 1MByte － 0.150 －  

Q2MEM-2MBS 快閃卡: 2MByte － 0.130 －  

Q2MEM-4MBS 快閃卡: 4MByte － 0.130 －  

Q2MEM-8MBS ATA 卡: 8MByte － 0. 054 －  

Q2MEM-16MBS ATA 卡: 16MByte － 0. 054 －  

記憶卡 

Q2MEM-32MBS ATA 卡: 32MByte － 0. 054 －  

電池 Q6BAT RAM,程式保護用 － － －  
 
■ CPU 底座,擴充底座,擴充連接線,電源模組 

消耗電流(A) 
品 名 型 號 概略規格 

I/O
點數 DC5V DC24V 

限
制 

Q61P-A1 AC100~120V 輸入,DC5V/6A － － －  

Q61P-A2 AC200~240V 輸入,DC5V/6A － － －  

Q62P 
AC85 ~ 264V 輸入,DC5V/3A 

               DC24V/0.6A 

－ － －  電源模組 

Q63P AC24V 輸入,     DC5V/6A － － －  

 
 



3. 底座電源 CPU 模組的硬體說明 

3-3  底座的各部名稱   

(2) 擴充底座(Q65B,Q68B,Q612B,QA1S65B,QA1S68B) 
 
  Q65B, Q68B, Q612B  
 

  QA1S65B, QA1S68B  

 

No. 名稱 用途 

(1) 擴充連接線插座 與擴充底座連接時，擴充連接線的插座。 

(2) 插頭透明壓克力蓋 
擴充連接線插座的保護蓋，要插入連接線前請先使
用尖嘴鉗將蓋子正面'OUT'字樣下方的壓克力剪掉下
以利連接線的插入。 

(3) 底座編號設定開關 設定擴充底座的編號，請參考 3-4。 

(4) 模組插座 

電源模組、CPU 模組、一般 I/O 模組及特殊模組的插
入孔。未插入模組時請務必將模組插座蓋子插好以
防止粉塵的侵入，此外，亦可選購空位模組蓋住插
座以保持美觀。 

(5) 模組固定用螺絲 
用來固定模組用的螺絲孔，螺絲尺寸 Q6□B:M3×
12、QA1S6□B:M4×12。 

(6) 底座固定用螺絲孔 
用來將底座固定於控制盤內的螺絲孔，螺絲尺寸 Q6
□B:M3×12、QA1S6□B:M4×12。。 

(7) 鋁軌轉接器安裝孔 
將鋁軌轉接器固定於安裝孔上，在將底座透過此轉
接器掛在鋁軌上。 

 



4.程式 

4-2 程式語言 

■ 步進階梯內各種符號所代表的意義 

名 稱 符  號 功  能 

主要的功能 

步進點 
 

步進點是步進階梯的最小構成單位，當它前面的
轉移條件成立時步進點=ON，步進點內的階梯圖
被執行。 
當它後面的轉移條件成立時下一個步進點=ON，
原本 ON 的步進點變成 OFF，步進點內的輸出線
圈自動被復歸成 OFF。 

開始步進點 
 

區塊內最開頭的步進點稱之為開始步進點。 

空白步進點 
 

內部並沒有階梯圖的空白步進點。 

區塊開始步
進 點 ( 以 確
認結束) 

 

啟動另一個區塊，但必須等待本身的區塊流程結

束。 

區塊開始步
進 點 ( 未 確
認結束) 

 
啟動另一個區塊，並不需等待本身的區塊流程結
束已否。 

結束步進點 
 

執行到本步進點時代表一個流程已結束。 

其他的功能 

輸出保持  

轉移條件成立時下一個步進點=ON，原本 ON 的
步進點變成 OFF，步進點內的輸出線圈仍保持
ON/OFF 輸出的狀態。 

步進點狀態
保 持 ( 不 需
轉移條件) 

 

轉移條件成立時下一個步進點=ON，原本 ON 的
步進點繼續保持 ON。 
請注意，當轉移條件再度成立時，下一個步進點
又會變成 OFF。 

步進點狀態
保 持 ( 需 轉
移條件) 

 

轉移條件成立時下一個步進點=ON，原本 ON 的
步進點繼續保持 ON。 
請注意，當轉移條件再度成立時，下一個步進點
再度 ON。 

重置  
重置步進點可以將 SC 所保持的輸出狀態重置，
或者是將 SE,ST 所保持住的步進點狀態重置。 

轉移條件 
 

轉移條件成立時，上一個步進點的控制權轉移至
下一個步進點當中。 

選擇性分歧 

 

轉移條件 a,b~n 當中有一個成立時，控制權轉移
至該流程執行。 

並進分歧 

 

轉移條件 a 成立時，多個流程同時並進執行。 

跳躍 

 

當跳躍條件 a 成立時，控制權轉移至所指向的步
進點繼續執行。 



5. 指令一覽表 

5-2 如何閱讀指令一覽表 

 

說明 

c 指令的稱呼。 

d 指令所使用的符號。 

 下列各種不同的運算條件下，指令符號會有不同。 

 z 當指令指定運算內容為 32 位元時，指令符號的前面要加一個'D'。 

<例>: +(16 位元加算)  D+(32 位元加算) 

 z 當條件接點由 OFF→ON 變化，指令只被執行一次時，指令符號的後面

要加一個'P'。 

<例>: +(條件接點 ON 的時候一直執行加算動作) 

     +P(條件接點 ON 的時候指令所指定的內容只相加一次) 

 z 指令符號的前面加一個'E'的時候，該指令為小數點運算指令。 

<例>: +(整數的加算指令 )  E+(小數點的加算指令 ) 

 z 指令符號的前面加一個'$'的時候，該指令為文字處理指令。 

<例>: +(數值的加算指令 )  $+(文字的加算指令 ) 

e 指令於控制回路中的表現方式。 

 

 

 

 來源運算元(Source) ..... 運算前存放資料的暫存器。 

目的地運算元(Destination) ..... 運算後存放資料的暫存器。 

 

 

指令
名稱 

指令
符號 指令表現方式 指令內容 

執行
條件 

位
址
數 

快
速
處
理 

說
明
頁 

BIN 

16 位元

加減算 

 指令的符號 

  來源運算元 
  目的地運算元 

 指令的符號 

  目的地運算元 

 來源運算元 



6. 記憶卡,電池,維護與檢查 

 

6-7-2.  如何更換電池  

 (1) 如何更換電池 

  當電池電力不足時，請遵照下列步驟更換電池。 

在拔下電池之前，請讓 PLC 通電 10 分鐘以上以便停電保護功能用

的電容器作充電動作。 

電池被拔下之後，程式記憶及停電保護內容會受到電容器的電力

支援仍不會消失，請在 3 分鐘之內(電容器的放電時間)盡速換上全

新電池，超過 3 分鐘的話，程式記憶及停電保護內容將會消失。 

 
 
 
 
 
 
 
 

更換新電池 

切斷電源 

打開 CPU 模組正面保護蓋 

將電池導線插針拔下， 
接著將電池從電池座拔下 

通上電源 

監視 SM51 
的 ON/OFF 

電池有問題 

將新電池放入電池座， 
再將導線插針插入至插座 

蓋上 CPU 模組正面保護蓋 

監視 SD52 
位元的 ON/OFF 

b0=ON 

完成 



7. 故障排除 

7-2. 故障排除  

  先讀出錯誤編碼，再依下列分類作故障排除。 

 

7-2-1. 故障排除的流程  

 

 
 

異常現象  

「MODE」燈不亮? 

「POWER」燈不亮? 

「RUN」燈不亮? 

「ERROR」燈亮著/閃爍? 

「USER」燈亮著? 

「BAT.ARM」燈亮著? 

I/O 模組無法正常運作? 

程式無法讀出? 

程式無法寫入? 

「RUN」燈閃爍? 

程式無法從記憶卡起動? 

UNIT VERIFY ERR.發生? 

CONTROL BUS ERR.發生? 

7-2-2 項 
當「MODE」燈不亮的時候 

7-2-3 項 
當「POWER」燈不亮的時候 

7-2-4 項 
當「RUN」燈不亮的時候 

7-2-5 項 
當「RUN」燈閃爍的時候 

7-2-6 項 
當「ERROR」燈亮著/閃爍的時候 

7-2-7 項 
當「USER」燈亮著的時候 

7-2-8 項 
當「BAT.ARM」燈亮著的時候 

7-2-9 項 
當輸出負載不 ON 的時候 

7-2-10 項 
程式無法讀出的時候 

7-2-11 項 
程式無法寫入的時候 

7-2-12 項 
程式無法從記憶卡起動的時候 

7-2-13 項 
UNIT VERIFY ERR.發生的時候 

7-2-14 項 
CONTROL BUS ERR.發生的時候 



8. 特殊補助繼電器一覽表 

特殊補助紀電器一覽表 
(1) 自我診斷 

號碼 名稱 內  容 
SET 來源 
SET 時機 

對應 ACPU 
M9□□□ 

對
應

CPU 
OFF : 正常 

SM0 有無異常 ON : 有異常現象發生。 
S 

(異常發生) 
新增加 

OFF : 正常 
SM1 

自我診斷
異常 ON : 有異常現象發生。 

S 
(異常發生) 

M9008 

OFF : 無異常共通資料。(SM0=ON) 
SM5 

異常共通
資料 ON : 有異常共通資料。(SM0=ON) 

S 
(異常發生) 

新增加 

OFF : 無異常個別資料。(SM0=ON) 
SM16 

異常個別
資料 ON : 有異常個別資料。(SM0=ON) 

S 
(異常發生) 

新增加 

SM50 異常解除 OFF→ON: 執行異常解除作業。 U 新增加 

OFF : 正常。 

SM51 
電池電力
不足鎖定 

ON : 電池電力不足。 
․CPU 模組或記憶卡內的電池電  
  力低於規定值以下時 ON。 
․即使電力恢復正常後 SM51 仍保 
  持 ON。 
․面板上 BAT.ALARM 指示燈動作 

與 SM51 同步。 

S 
(異常發生) 

M9007 

OFF : 正常。   

SM52 
電池電力
不足 

ON : 電池電力不足 
․動作與 SM51 相同，但是電力恢 

復正常後 SM52 變成 OFF。 

S 
(異常發生) 

M9006 

OFF : 正常。 

SM53 
AC DOWN
檢出 

ON : 有 AC DOWN 現象。 
20ms 以內的瞬時停電發生即列為
AC DOWN 檢出，SM53=ON。 
電源 OFF→ON 時被復歸成 OFF。 

S 
(異常發生) 

M9005 

○ 

OFF : 正常。 

SM54 
MINI LINK
異常 

ON : 系統當中任一台 AJ71PT32(S3)有
異常現象發生時 SM54=ON，恢復
正常後 SM54 仍然保持 ON 的狀態。 

S 
(異常發生) 

M9004 QnA 

OFF : 正常。 

SM56 運算異常 ON : 運算發生錯誤時 SM56=ON，恢復
正常後 SM56 仍然保持 ON 的狀態。 

S 
(異常發生) 

M9011 

OFF : 正常。 

SM60 
保險絲 
斷線檢出 

ON : 系統當中任一台輸出模組保險絲
斷線的話，SM60=ON，恢復正常後
SM60 仍然保持 ON 的狀態。 
保險絲斷線檢出也包括分散 I/O 網
路系統的輸出模組。 

S 
(異常發生) 

M9000 

OFF : 正常。 

SM61 
I/O 模 組
對照錯誤 

ON : 電源通電時，實際上 I/O 模組排列
與登記的內容不符，恢復正常後
SM61 仍然保持 ON 的狀態。本作
業包括分散 I/O 網路系統。 

S 
(異常發生) 

M9002 

○ 

 

 
 



9. 特殊暫存器一覽表  
特殊暫存器一覽表 

(1) 系統資訊 

號碼 名稱 內  容 
SET 來源 
SET 時機 

對應 ACPU 
D9□□□ 

對應
CPU 

SD64 D9125 ○ 

SD65 D9126 

SD66 D9127 

SD67 D9128 

SD68 D9129 

SD69 D9130 

SD70 D9131 

SD71 D9132 

SD72 新增加 

SD73 新增加 

SD74 新增加 

SD75 新增加 

SD76 新增加 

SD77 新增加 

SD78 新增加 

SD79 

警報點
(F)檢出 
一覽表 

OUT F 或 SET F 驅動警報點(F)ON 時，警報
點 ON 的號碼被暫存於 D62 當中，不只一個
警報點 ON 時，ON 的個數被暫存於 D63 當
中，ON 警報點的順序編號被暫存排列於
SD64~SD79 當中。 
RST F 被執行時，由 ON 變 OFF 的警報
點編號被刪除，被刪除號碼以後的號碼
往前位移一個暫存器。 
 

 
 
 
 
 

S 

(指令執行) 

新增加 

○ 

SD80 CHK號碼 
使用 CHK 指令檢出的錯誤編號暫存於 SD80

當中。 

S 

(指令執行) 
新增加 ○ 

SD90  SM90對應 D9108 

SD91  SM91對應 D9109 

SD92  SM92對應 D9110 

SD93  SM93對應 D9111 

SD94  SM94對應 D9112 

SD95  SM95對應 D9113 

SD96  SM96對應 D9114 

SD97  SM97對應 新增加 

SD98  SM98對應 新增加 

SD99 

步進點移

動時的監

視計時器

設定值及

計時器啟

動的 F 號

碼 

 SM99對應 

 

 
 
 
 
將 SM90~SM99 安排於步
進點當中，ON 步進點當中
的 SM90~SM99 被起動 ON
時，計時器開始計時，繼
時到若是轉移條件尚未成
立的話，F 被起動。 

U 

新增加 

○ 

SD105 RS-232C 
通信速率 

GPPW 做程式傳輸時的通信速率設定。 S 新增加 QCPU 

SD120 外部電源
斷電模組 

連接於 I/O 模組的外部電源斷電時，SD120
顯示斷電模組的 I/O 編號。 

S 
(異常發生) 

新增加 QCPU 

ON 的 

號碼 

個數 

O
N

號
碼
的
暫
存
區
域 

F 的 

設定號碼 

(0~255) 

計時器的 

設定值 

(1~255 秒 

1 秒為單位) 



10. 一般 I/O 模組與特殊模組 

■ QY10  16 點繼電器輸出模組 

項目 繼電器輸出模組 

型號 QY10 

輸出點數 16 點 

額定接點容量 
DC24V/AC240V 2A 單點(阻抗負載,cos
ψ=1), 8A/COM 

接點最小負載 DC5V 1mA 
接點最大負載 AC264V DC125V 
OFF→ON 反應時間 10ms 以下 
ON→OFF 反應時間 12ms 以下 

機械性 2000 萬次以上 
額定接點容量內可達 10 萬次以上 
AC200V 1.5A, AC240V 1A(cosψ=0.7), 10
萬次以上AC200V 0.4A, AC240V 0.3A(cos
ψ=0.7), 30 萬次以上 
AC200V 1A, AC240V 0.5A(cosψ=0.35), 
10 萬次以上 AC200V 0.3A, AC240V 
0.15A(cosψ=0.7), 30 萬次以上 

接點壽命 
通電中 

DC24V 1A, DC100V 0.1A(L/R=0.7ms), 10
萬次以上 DC24V 0.3A, DC100V 
0.03A(L/R=0.7ms), 30 萬次以上 

最快開閉頻率 3600 次/1 個小時 
共用端 16 點共用一個 COM(TB17) 
動作中指示 輸出端 ON 時 LED 燈亮 
外部配線 18 點配線端子台(M3×6 螺絲) 
適用線徑 0.3~0.75mm

2
芯 

佔 I/O 點數 16 點(I/O assignment: Output) 
DC5V 消耗電流 430mA(輸入端全部都 ON 時) 
外部尺寸 98(H)×27.4(W)×90(D) 
重量 0.22kg 

 

 

外部接線圖 端子台編號 Y 號碼 

TB1 Y00 
TB2 Y01 
TB3 Y02 
TB4 Y03 
TB5 Y04 
TB6 Y05 
TB7 Y06 
TB8 Y07 
TB9 Y08 
TB10 Y09 
TB11 Y0A 
TB12 Y0B 
TB13 Y0C 
TB14 Y0D 
TB15 Y0E 
TB16 Y0F 
TB17 COM 

 

TB18 NC  

 

 



10. 一般 I/O 模組與特殊模組 

10-4  程式範例  

 
程式例  3 (未使用輔助軟體 QADU)  

 
 (2) 使用特殊模組專用指令 (U□\G□) 

 

 
 
 
 
 
 
 

錯誤編號被傳輸

至 Y20~Y28 

使用(U□G□)指

令讀取 CH1~CH3

的 A/D 變換值至

D11~D13 

CH1~CH3 的 A/D

變換允許 

CH2 的平均值設

定為 50 次 

CH3 的平均值設

定為 1000ms 

指定平均值處理 

Y9 從 ON 到 OFF

一次表示初始設

定完成 

A/D 

模組 

準備 

完成 

設定 A/D 變換允許/禁止的 CH 

讀取 A/D 變換值的程式 

A/D 

變換 

值 

讀出 

A/D 

模組 

準備 

完成 

A/D 

變換 

完成 

錯誤 

發生 
錯誤 

復歸 

錯誤發生時的程式 

錯誤復歸要求 

錯誤發生 
錯誤復歸要求 

CH1 A/D變換值→D11 

CH2 A/D變換值→D12 

CH3 A/D變換值→D13 



11. 網路及通信模組 
 
11-2.  乙太網路模組: QJ71E71, QJ71E71-B2 

概要  

 Q系列 PLC 可透過乙太網路模組(以下簡稱 QJ71E71)與乙太網路(Ethernet 

,10BASE5/10BASE2/10BASE-T)連接，網路內的個人電腦使用 TCP/IP, 

UDP/IP 通信協定來監視 PLC 的動作狀態或讀出/寫入 PLC 的資料。 

在乙太網路非常普及的今天，無論是辦公室內或者是生產現場的個人電

腦及工作站都可透過乙太網路快速與 PLC 做資料的傳輸，輕易的監控生

產現場的各種生產數據。 

 
特點  

■ 10BASE5/10BASE2/10BASE-T 

 可適用於 10BASE5/10BASE2/10BASE-T 的各種網路。 

■ 與個人電腦間的通信 

 個人電腦使用三菱專用通信協定與 PLC 作溝通。(*1) 

Qplc 一但透過乙太網路模組連上乙太網路後，於網路內的個人電腦或工

作站均可使用三菱專用通信協定與 PLC 作資料的讀出/寫入動作，也可

以與 PLC 上傳或下載階梯圖程式的檔案，個人電腦透過網路可對任一

台 PLC 執行遠方 Run/Stop 操作個人電腦執行這些動作時，PLC 並不需

要打入任何相關程式作配合。 

使用三菱專用通信協定時，個人電腦一次可讀出或寫入 960 個 Word(16

位元)至 PLC。 

*1: 基本上與 A 系列通信協定相同。 

■ 通信支援套裝軟體 

 Qplc 提供 Windows 相容的通信支援套裝軟體(SW3D5F-CSKP,須另購)，

使用者無需了解三菱專用通信協定的內容，即可讀出/寫入資料至 PLC，

當然，CSKP 也提供 VB,VC++相關的函數庫。 

■ 固定緩衝區資料讀寫功能 

 Qplc 可透過乙太網路模提供一個固定的緩衝記憶區與個人電腦或者是

與其它台 Qplc 主機執行資料的讀出/寫入功能。 

當生產設備有異常發生時或某個條件成立時必須有些資料送至個人電

腦時，此項功能顯得相當好用。 

'固定緩衝區資料讀寫功能'一次可讀寫 1kWord 資料，QJ71E71 內建 16

組的 1kWord 固定緩衝區，可與多台個人電腦或 PLC 同時傳輸資料。 
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