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1-11  地下停車場出入口號誌管制回路   
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【 動 作 要 求 】  
 
  為 了 節 省 空 間 ,地 下 停 車 場 的 出 入 口 只 有 單 線 道 容 許 一 部 車  
  輛 的 進 出 ,因 此 設 置 紅 綠 燈 號 誌 藉 以 管 制 車 輛 的 進 出 順 序 。  
 
  在 一 樓 平 面 設 置 紅 綠 燈 號 誌 一 個 (Y0、 Y4)及 判 斷 是 否 有 車  
  輛 進 入 或 出 去 的 對 照 式 光 電 開 關 一 組 (X0),於 地 下 室 的 通 道  
  出 入 口 亦 相 同 的 設 置 紅 綠 燈 號 誌 一 個 (Y1、 Y5)及 判 斷 是 否  
  有 車 輛 進 出 的 對 照 式 光 電 開 關 一 組 (X1)。  
 
  通 道 一 次 只 能 有 一 部 車 進 入 。  
 
  PLC一 開 機 (RUN)時 一 樓 及 地 下 室 的 號 誌 全 部 亮 綠 燈 。  
 
  《 1F→ B1》  
 
   車 輛 由 一 樓 進 入 於 X0的 前 簷 觸 發 時 ,  一 樓 及 地 下 室 的 號 誌  
   全 部 由 綠 燈 變 紅 燈 警 示 兩 方 來 車 不 可 進 入 通 道 ,一 直 到 通 道    
   中 車 輛 進 入 地 下 室 於 脫 離 X1的 霎 那 ,號 誌 全 部 再 由 紅 燈 變  
   回 綠 燈 通 知 兩 方 來 車 可 再 進 入 通 道 。  
 
  《 1F→ B1》  
 
   動 作 與 上 述 相 同 ,只 不 過 是 檢 出 順 序 變 成 X1→ X0 



 
【 回 路 】  
 

   

X 0
PLS M 0

X 1
PLS M 10

M 0
SET M 2

M 0
RST Y 4

PLF M 1

PLF M 11

M 10
SET M 12

M 2

M 10 M 12
SET Y 0

M 0
RST Y 0

M 2

M 10 M 12
SET Y 4

RST M 2

RST M 12

... 1F→B1 車輛由一樓進入時
                 M0一次微分信號

... B1→1F 車輛駛出一樓時
                 M1一次微分信號

... B1→1F 車輛由地下室進入時
                 M10一次微分信號

... 1F→B1 車輛駛入地下室時
                 M12一次微分信號

... 車輛由 1F→B1 進入時的確認信號

... 車輛由 B1→1F 進入時的確認信號

... 車輛由 1F→B1 或 B1→1F 進入時
    綠燈熄滅,紅燈亮

... 車輛駛出時紅燈熄滅,綠燈亮,
    確認信號 M2及 M12被復歸成OFF

 
 
【 回 路 說 明 】  
 
  本 回 路 全 部 使 用 SET及 RST指 令 來 驅 動 輸 出 線 圈 Y使 得 程  
  式 顯 得 較 為 簡 潔 有 力 。  
 
  程 式 的 重 點 在 於 1F→ B1的 確 認 信 號 M2及 B1→ 1F的 確 認 信  
  號 M12,當 M0導 通 驅 動 Y0時 必 須 先 判 斷 車 輛 是 否 由 1F→  
  B1的 方 向 進 入 (M2=ON),因 為 反 方 向 的 B1→ 1F當 車 輛 由  
  B1駛 入 在 一 樓 出 口 遮 斷 光 電 開 關 X0的 前 簷 時 M0也 會 導 通 ,  
  若 無 確 認 信 號 加 以 判 斷 ,輸 出 動 作 將 不 正 常 。  



9-3  輸 送 帶 上 不 良 品 排 出 回 路  
 
 

不良品檢出用光電開關 X14

正常高度  X14=OFF
高度過高 X14=ON

不良品

不良品排出用
電磁閥 Y0

位移脈波輸出
近接開關 X15

凸輪轉一圈所帶動
的距離

���
���
���

不良品被排出
確認 X16

復歸按鈕
X17

  
 
 
 
 
【 I /O 編 號 】  
 

輸 入   

不 良 品 檢 出 用 光 電 開 關  X  1 4   
位 移 脈 波 檢 出 用 近 接 開 關  X  1 5   
不 良 品 排 出 確 認 用 光 電 開 關  X  1 6   
位 移 資 料 復 歸 用 按 鈕  X  1 7   

   

 輸 出  

 不 良 品 排 出 用 電 磁 閥  Y  0  

 
 
 
 
 
【 動 作 要 求 】  
 
  生 產 成 品 陸 續 的 被 送 至 輸 送 帶 上 作 不 良 品 檢 查 作 業 ,  輸 送  



  帶 的 驅 動 馬 達 連 接 一 個 單 齒 凸 輪 ,  凸 輪 側 設 置 近 接 開 關  
  ( X 1 5 ) 一 個 ,  馬 達 每 轉 一 圈 凸 輪 被 帶 動 轉 一 圈 ,  同 時 近 接 開  
  關 輸 出 一 個 脈 波 ,  也 就 是 說 馬 達 每 轉 一 圈 近 接 開 關 就 輸 出  
  一 個 脈 波 ,  而 馬 達 每 轉 一 圈 所 驅 動 輸 送 帶 移 動 的 距 離 為 輸  
  送 帶 上 被 檢 出 物 由 一 個 定 點 移 動 至 另 一 個 定 點 的 固 定 距  
  離 。   輸 送 帶 上 的 第 一 個 定 點 的 上 方 設 置 光 電 開 關 ( X 1 4 ) 一  
  個 ,  此 光 電 開 關 的 作 用 是 用 來 偵 測 是 否 有 不 良 品 進 入 ,  此 外 ,   
  於 第 六 個 定 點 的 旁 邊 設 置 不 良 品 排 出 用 電 磁 閥 ( Y 0 ) 一 個 ,  當  
  第 一 個 定 點 上 方 的 光 電 開 關 偵 測 出 有 不 良 品 進 入 時 ,  該 信 號  
  被 保 持 住 一 直 到 第 六 個 定 點 時 起 動 電 磁 閥 前 進 並 自 保 持 將 不  
  良 品 排 出 至 不 良 品 回 收 筒 並 至 確 認 用 光 電 開 關 X 1 6 = O N 時 電  
  磁 閥 前 進 、 自 保 持 動 作 解 除 、 電 磁 閥 後 退 至 固 定 位 置 ,  本 控  
  制 例 同 時 允 許 多 個 不 良 品 進 入 時 連 續 逐 一 的 作 多 個 不 良 品 的  
  排 出 動 作 ,  當 不 良 品 檢 出 記 憶 呈 現 錯 亂 不 正 確 時 可 按 復 歸 按  
  鈕 將 位 移 資 料 重 新 復 歸 為 0 。  

 

 


