


本書歷史 

發行日期 發行量 內  容 

106/10 1000 本 第一版，共 600 頁。 

109/11 600 本 第二版，共 600 頁，訂正內容如下。 

1-19 追加 彈簧式歐規端子台 I/O 模組及中繼端子台型號。 

1-20 追加 DC 電源 CPU 模組型號辨識方式。 

1-22 新增 FX5 智能模組型號(類比,定位控制,運動控制器,網路)。

1-23 新增 左側模組 FX5-4AD-PT-ADP, FX5-4AD-TC-ADP 型號。

1-24 新增 記憶卡 NZ1MEM-8GBSD, NZ1MEM-16GBSD 型號。 
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一般規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

電源規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

AC 電源 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

輸入規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

DC24V 輸入（NPN/PNP）‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

輸出規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

繼電器輸出 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

電晶體輸出 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

輸入輸出同時 ON 比率圖 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

功能規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

內建類比規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

類比輸入 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

類比輸出 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

通信規格 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

內建乙太網路介面 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

內 建 RS-485 介 面 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

外觀尺寸 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

CPU 模 組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

端子排列 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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第 2 章  規格 1-5 ~ 1-18

各部名稱 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

正面 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

側面 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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1-2

1-4

第 1 章  商品概要 1-2 ~ 1-4
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第一篇   硬體篇

系統構成 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

CPU 模 組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

I/O 模 組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

智能功能模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

FX5 智能功能模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

FX3 智能功能模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

功能擴充板 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

左側模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧ ‧‧‧‧‧‧

擴充電源模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

FX5 擴充電源模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

FX3 擴充電源模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

BUS 轉換模組 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

SD 記 憶 卡 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

電 池 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

通 信 線 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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程式編輯軟體 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧3.12 1-24
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PLC 系統架構 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

PLC 配線 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

動作要求 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

開啟 PLC 新專案 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

內建 ADDA 的初始設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

類比數入 CH1 的參數設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

程 式 編 輯 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

將程式 / 參數寫入至 PLC 當中 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

相 關 的 特 M / 特 D‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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PLC 系統架構 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

PLC 配 線 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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開啟 PLC 新專案 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

內建 Ethernet 的初始設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

進入乙太網路參數設定畫面 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

與人機連接時的乙太網路參數設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

Proface 人 機 端 的 設 定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

程式編輯 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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2-16
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2-17

2-18

2-19

2-19

2-21

2-22

2-27

FX5U 內建 Ethernet 範例程式 - GOT 篇 2-15 ~ 2-28

第二篇   CPU 模組內建功能篇

PLC 系統架構 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

PLC 配線 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

動作要求 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

開啟 PLC 新專案 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

內建 Ethernet 的初始設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

進入乙太網路參數設定畫面 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

與人機連接時的乙太網路參數設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

Proface 人機端的設定 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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FX5U 內建 Ethernet 範例程式 2-29 ~ 2-40 
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CPU 模組指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

順序控制指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

接點指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

回路連接指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

輸出指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

位移指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

主控點指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

結束指令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

基本命令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧

比較演算命令 ‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧‧
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‧ 配線

‧ 試車
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1
1.1

商品概要
各部名稱

正面

編號 名稱 內容

[1] 鋁軌安裝用夾具 用來將 CPU 模組安裝或脫離 DIN46277（寬度：35mm）鋁軌的塑膠夾具。

[2] 左側模組固定勾 與左側模組連接時，滑動此勾來固定左側模組。

[3] 配線端子台保護蓋 配線時請打開此蓋，PLC 通電運轉時請蓋上此蓋。

[4] 內建 Ethernet 通信用插孔
與 Ethernet 介面電腦連接時的插孔。（有附蓋子）

詳細請參考  MELSEC iQ-F FX5 使用手冊 (Ethernet 通信篇 )。

[5] 周邊裝置插孔保護蓋
SD 記憶卡插槽，RUN/STOP/RESET 開關 , 內建 RS-485 通信用端子台及內建類比

輸入輸出端子台的保護蓋。

[6]

CARD 指示燈
SD 卡可否使用的指示燈。燈亮 : 可使用 , 卡片不可取出 燈閃爍 : 準備中 熄燈 : 卡

片未插入 , 可取出卡片

RD 指示燈 燈亮 : 內建 RS-485 受信中。

SD 指示燈 燈亮 : 內建 RS-485 送信中。

SD/RD 指示燈 燈亮 : 內建 Ethernet 送受信中。

[7] 功能擴充板插頭保護蓋 功能擴充板及電池的保護蓋，電池就裝在此保護蓋的裡面。

[8] 輸入指示燈 輸入信號 ON 的時候，燈亮。

[9] 擴充用連接線保護蓋 要連接擴充模組時，打開此蓋，將連接線插入至插孔即可。

[10]

PWR 指示燈 顯示 CPU 模組的通電狀態。燈亮 : 通電中、熄燈 : 停電中或硬體異常。

ERR 指示燈

顯示 CPU 模組的錯誤狀態。( 117 頁 從指示燈做確認 ) 燈亮 : 錯誤發生中或

硬體故障、閃爍 : 工廠出場狀態 , 錯誤發生中 , 硬體故障或 CPU 重置中、熄燈 : 

無錯誤。

PRUN 指示燈
顯示程式的運轉狀態。燈亮 : 程式 RUN 狀態 ( 運轉中 )、閃爍 :  程式 PAUSE 狀態

( 暫停 )、熄燈 : 程式 STOP 狀態 ( 停止中 ) 或錯誤發生中。

BAT 指示燈
顯示電池的狀態。

閃爍 : 電池異常、熄燈 : 電池正常。( 117 頁 從指示燈做確認 )

[11] 輸出指示燈 輸出信號 ON 的時候，燈亮。
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正面保護蓋打開時

配線端子台打開時

編號 名稱 內容

1 內建 RS-485 通信用端子台 與 RS-485 介面設備連接時的端子台。

2 RS-485 終端電阻切換開關 內建 RS-485 通信用終端電阻的切換開關。

3 RUN / STOP / RESET 開關

CPU 模組運轉狀態的操作開關。（ 111 頁 RUN/STOP/RESET 的操作方法）

RUN: 執行程式。

STOP: 停止執行程式。

RESET: CPU 模組被重置。（撥至 RESET 側約 1 秒鐘）

4 SD 記憶卡暫停使用開關 當 SD 記憶卡被取出時，讓 SD 卡暫時不被讀取的設定開關。

5 內建類比輸入輸出端子台 內建類比輸入輸出的配線用端子台。

6 SD 記憶卡插槽 安裝 SD 記憶卡用插槽。

7 功能擴充板插座 安裝功能擴充板用的插座。

8 I/O 擴充模組連接插座 連接 I/O 擴充模組用的插座。

9 電池座 電池 ( 另購 ) 安裝座。

10 電池接頭 連接電池 ( 另購 ) 時的接頭。

重點

請使用一字起子來切換設定 RS-485 的終端電阻，也請注意起子的尖端不要劃傷 CPU 主機。

編號 名稱 內容

1 端子台拆卸用螺絲 鬆開此螺絲（左右交互操作）的話，可拆卸配線端子台。

2 端子
電源，輸入開關，輸出負載配線用的端子。端子的信號排列請參考 29 頁

的說明。
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2.6 功能規格

項目 功能

運算控制方式 程式記憶儲存，來回掃描、程式中斷插入

輸入輸出控制方式 結束更新方式及直接更新方式 (DX, DY)。

程式規格

程式語言 階梯圖（LD），文字敘述（ST），功能區塊階梯圖語言（FBD/LD）

程式擴充功能 功能區塊（FB），結構化階梯圖，標籤程式（區域 / 全域）

固定掃描時間 0.2 ～ 2000ms（0.1ms 單位）

定時間中斷插入 1 ～ 60000ms（1ms 單位）

計時器規格 100ms,10ms,1ms

可執行程式檔案數 32 個

FB 檔案數 16 個（使用者可使用 15 個）

動作規格
程式執行方式 待機，初期，掃描，恆定週期，事件插入

中斷插入種類 內部計時器中斷插入，輸入信號中斷插入，高速比較相等中斷插入

指令執行時間
LD X0 34ns

MOV D0 D1 34ns

記憶容量

程式容量 64kB（128kB，快閃記憶體）

SD 記憶卡 記憶卡容量部份（SD/SDHC 記憶卡：最大 4GB）

元件 / 標籤記憶體 120kB

資料記憶體 / 內建 ROM 5MB

快閃記憶體（快閃 ROM）可寫入次數 最多 2 萬次

最大

可儲存檔案數

元件 / 標籤記憶體 1 個

資料記憶體 

P：程式檔案數

FB：FB 檔案數

P：32 個 , FB：16 個

SD 記憶卡
2GB：511 個*1

4GB：65534 個*1

萬年曆時鐘

顯示項目 年，月，日，時，分，秒，星期幾（自動判別閏年）

精度

-2.96 ～ +3.74（TYP.+1.42）s/d（周圍溫度：0℃）

-3.18 ～ +3.74（TYP.+1.50）s/d（周圍溫度：25℃）

-13.2 ～ +2.12（TYP.+3.54）s/d（周圍溫度：55℃）

輸入輸出點數

① 輸入輸出點數 256 點以下

② 遠端 I/O 點數 384 點以下

① 與 ② 的合計點數 512 點以下

停電保持*2

保持方法 大容量電容器

保持時間 10 天（周圍溫度：25℃）

保持資料 計時資料

*1 : 根目錄下可儲存的檔案數。

*2 : 使用 PLC 內建大容量電容器所儲蓄的電力來執行計時資料的停電保持功能。當大容量電容器充飽電時 (PLC

      通電 30 分鐘以上 ) 即可執行 10 天 ( 周圍溫度 : 25℃ ) 的停電保持功能。電容器電力的保持時間與周圍溫

      度有關，周圍溫度升高時，保持時間就變短。
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元件點數

項目 進數 最大點數

使用者元件點數

輸入點（X） 8 1024 點
輸入及輸出點合計最大 256 點。

輸出點（Y） 8 1024 點

內部補助繼電器（M） 10 32768 點（可使用參數變更設定）*1

栓鎖繼電器（L） 10 32768 點（可使用參數變更設定）*1

網路繼電器（B） 16 32768 點（可使用參數變更設定）*1

警報點（F） 10 32768 點（可使用參數變更設定）*1

特殊網路繼電器（SB） 16 32768 點（可使用參數變更設定）*1

步進點（S） 10 4096 點（固定）

計時器 計時器（T） 10 1024 點（可使用參數變更設定）*1

積算計時器 積算計時器（ST） 10 1024 點（可使用參數變更設定）*1

計數器
計數器（C） 10 1024 點（可使用參數變更設定）*1

倍長計數器（LC） 10 1024 點（可使用參數變更設定）*1

資料暫存器（D） 10 8000 點（可使用參數變更設定）*1

網路暫存器（W） 16 32768 點（可使用參數變更設定）*1

特殊網路暫存器（SW） 16 32768 點（可使用參數變更設定）*1

系統元件點數
特殊繼電器（SM） 10 10000 點（固定）

特殊暫存器（SD） 10 12000 點（固定）

模組讀寫元件 智能功能模組元件 10 65536 點（使用 U □ \G □指定）

間接暫存器點數
間接暫存器（Z）*2 10 24 點

倍長間接暫存器（LZ）*2 10 12 點

檔案暫存器點數 檔案暫存器（R） 10 32768 點（可使用參數變更設定）*1

巢狀點數 巢狀（N） 10 15 點（固定）

指標點數
指標（P） 10 4096 點

中斷插入指標（I） 10 178 點（固定）

其它

10 進常數（K）

10 進常數（K） ─
16 位元時：-32768 ～ +32767，

32 位元時：-2147483648 ～ +2147483647

不附正負符號 ─
16 位元時：0 ～ 65535，

32 位元時：0 ～ 4294967295

16 進常數（H） ─
16 位元時：0 ～ FFFF，

32 位元時：0 ～ FFFFFFFF

實數常數（E） 單精度 ─
E-3.40282347+38 ～ E-1.17549435-38，0，

E1.17549435-38 ～ E3.40282347+38

文字列 ─
JIS 碼 最大半型字 255 個

（包含 NULL 的話 256 個）

*1   CPU 內建記憶體的容量範圍內，可透過參數設定變更點數。

*2   間接指定暫存器（Z）及倍長間接指定暫存器（LZ）合計 24 個以下。
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5   CPU 模組指令
5.1   通用函數

BOOL → WORD/DWORD 轉換

記號 功能 ST

BOOL_TO_WORD
將布林格式資料轉成字元格式資料。

d : = BOOL_TO_WORD(s) ;

BOOL_TO_WORD_E d : = BOOL_TO_WORD_E(EN,ENO,s) ;

BOOL_TO_DWORD
將布林格式資料轉成兩倍字元格式資料。

d : = BOOL_TO_DWORD(s) ;

BOOL_TO_DWORD_E d : = BOOL_TO_DWORD_E(EN,ENO,s) ;

資料格式轉換用函數

BOOL → INT/DINT 轉換

記號 功能 ST

BOOL_TO_INT
將布林格式資料轉成整數格式資料。

d : = BOOL_TO_INT(s) ;

BOOL_TO_INT_E d : = BOOL_TO_INT_E(EN,ENO,s) ;

BOOL_TO_DINT
將布林格式資料轉成兩倍整數格式資料。

d : = BOOL_TO_DINT(s) ;

BOOL_TO_DINT_E d : = BOOL_TO_DINT_E(EN,ENO,s) ;

BOOL → TIME 轉換

記號 功能 ST

BOOL_TO_TIME
將布林格式資料轉成時間格式資料。

d : = BOOL_TO_TIME(s) ;

BOOL_TO_TIME_E d : = BOOL_TO_TIME_E(EN,ENO,s) ;

BOOL → STRING 轉換

記號 功能 ST

BOOL_TO_STRING
將布林格式資料轉成字串格式資料。

d : = BOOL_TO_STRING(s) ;

BOOL_TO_STRING_E d : = BOOL_TO_STRING_E(EN,ENO,s) ;

WORD → BOOL 轉換

記號 功能 ST

WORD_TO_BOOL
將字元格式資料轉成布林格式資料。

d : = WORD_TO_BOOL(s) ;

WORD_TO_BOOL_E d : = WORD_TO_BOOL_E(EN,ENO,s) ;

WORD → DWORD 轉換

記號 功能 ST

WORD_TO_DWORD
將字元格式資料轉成兩倍字元格式資料。

d : = WORD_TO_DWORD(s) ;

WORD_TO_DWORD_E d : = WORD_TO_DWORD_E(EN,ENO,s) ;

WORD → INT/DINT 轉換

記號 功能 ST

WORD_TO_INT
將字元格式資料轉成整數格式資料。

d : = WORD_TO_INT(s) ;

WORD_TO_INT_E d : = WORD_TO_INT_E(EN,ENO,s) ;

WORD_TO_DINT
將字元格式資料轉成兩倍整數格式資料。

d : = WORD_TO_DINT(s);

WORD_TO_DINT_E d : = WORD_TO_DINT_E(EN,ENO,s) ;
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WORD → TIME 轉換

記號 功能 ST

WORD_TO_TIME
將字元格式資料轉成時間格式資料。

d : = DWORD_TO_BOOL(s) ;

WORD_TO_TIME_E d : = DWORD_TO_BOOL_E(EN,ENO,s) ;

DWORD → BOOL 轉換

記號 功能 ST

DWORD_TO_BOOL
將兩倍字元格式資料轉成布林格式資料。

d : = BOOL_TO_DWORD(s) ;

DWORD_TO_BOOL_E d : = BOOL_TO_DWORD_E(EN,ENO,s) ;

DWORD → WORD 轉換

記號 功能 ST

DWORD_TO_WORD
將兩倍字元格式資料轉成字元格式資料。

d : = DWORD_TO_WORD(s) ;

DWORD_TO_WORD_E d : = DWORD_TO_WORD_E(EN,ENO,s) ;

DWORD → INT/DINT 轉換

記號 功能 ST

DWORD_TO_INT
將兩倍字元格式資料轉成整數格式資料。

d : = DWORD_TO_INT(s) ;

DWORD_TO_INT_E d : = DWORD_TO_INT_E(EN,ENO,s) ;

DWORD_TO_DINT
將兩倍字元格式資料轉成兩倍整數格式資料。

d : = DWORD_TO_DINT(s) ;

DWORD_TO_DINT_E d : = DWORD_TO_DINT_E(EN,ENO,s) ;

DWORD → TIME 轉換

記號 功能 ST

DWORD_TO_TIME
將兩倍字元格式資料轉成時間格式資料。

d : = DWORD_TO_TIME(s) ;

DWORD_TO_TIME_E d : = DWORD_TO_TIME_E(EN,ENO,s) ;

INT → BOOL 轉換

記號 功能 ST

INT_TO_BOOL
將整數格式資料轉成布林格式資料。

d : = INT_TO_BOOL(s) ;

INT_TO_BOOL_E d : = INT_TO_BOOL_E(EN,ENO,s) ;

INT → WORD/DWORD 轉換

記號 功能 ST

INT_TO_WORD
將整數格式資料轉成字元格式資料。

d : = INT_TO_WORD(s) ;

INT_TO_WORD_E d : = INT_TO_WORD_E(EN,ENO,s) ;

INT_TO_DWORD
將整數格式資料轉成兩倍字元格式資料。

d : = INT_TO_DWORD(s) ;

INT_TO_DWORD_E d : = INT_TO_DWORD_E(EN,ENO,s) ;

INT → DINT 轉換

記號 功能 ST

INT_TO_DINT
將整數格式資料轉成兩倍整數格式資料。

d : = INT_TO_DINT(s) ;

INT_TO_DINT_E d : = INT_TO_DINT_E(EN,ENO,s) ;
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記號 功能 ST

GET_BIT_OF_INT
讀出整數格式資料當中所指定位元的 1/0 值。

d : = GET_BIT_OF_INT(s,n) ;

GET_BIT_OF_INT_E d : = GET_BIT_OF_INT_E(EN,ENO,s,n) ;

記號 功能 ST

SET_BIT_OF_INT
將 1/0 值寫入至整數格式資料所指定位元中。

d : = SET_BIT_OF_INT(s,n) ;

SET_BIT_OF_INT_E d : = SET_BIT_OF_INT_E(EN,ENO,s,n) ;

記號 功能 ST

CPY_BIT_OF_INT 將整數格式資料所指定位元內容複製至另一個整數

格式資料所指定的位元中。

d : = CPY_BIT_OF_INT(s,n1,n2) ;

CPY_BIT_OF_INT_E d : = CPY_BIT_OF_INT_E(EN,ENO,s,n1,n2) ;

記號 功能 ST

GET_BOOL_ADDR 輸入的資料格式被轉換成布林格式做輸出。 d : = GET_BOOL_ADDR(s)

GET_INT_ADDR 輸入的資料格式被轉換成整數格式做輸出。 d : = GET_INT_ADDR(s) ;

GET_WORD_ADDR 輸入的資料格式被轉換成字元格式做輸出。 d : = GET_WORD_ADDR(s) ;

記號 功能 ST

ABS
求取輸入值的絕對值作輸出。

d : = ABS(s) ;

ABS_E d : = ABS_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

SQRT
求取輸入值的平方根值作輸出。

d : = SQRT(s) ;

SQRT_E d : = SQRT_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

LN
求取輸入值的自然對數。

d : = LN(s) ;

LN_E d : = LN_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

LOG
求取輸入值的常用對數 ( 以 10 為底 )。

d : = LOG(s) ;

LOG_E d : = LOG_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

EXP
求取輸入值的指數。

d : = EXP(s) ;

EXP_E d : = EXP_E(EN,ENO,s) ;

正弦 SIN

記號 功能 ST

SIN
求取輸入值的正弦值。

d : = SIN(s) ;

SIN_E d : = SIN_E(EN,ENO,s) ;

餘弦 COS

記號 功能 ST

COS
求取輸入值的餘弦值。

d : = COS(s) ;

COS_E d : = COS_E(EN,ENO,s) ;

正切 TAN

記號 功能 ST

TAN
求取輸入值的正切值。

d : = TAN(s) ;

TAN_E d : = TAN_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

ASIN
求取輸入值的反正弦值。

d : = ASIN(s) ;

ASIN_E d : = ASIN_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

ACOS
求取輸入值的反餘弦值。

d : = ACOS(s) ;

ACOS_E d : = ACOS_E(EN,ENO,s) ;

記號 功能 ST

ATAN
求取輸入值的反正切值。

d : = ATAN(s) ;

ATAN_E d : = ATAN_E(EN,ENO,s) ;

反正弦 SIN-1

反餘弦 COS-1

反正切 TAN-1

算數運算函數

加算

記號 功能 ST

ADD
求取輸入值 (s1)+(s2)+…+(s28) 的和。

d : = ADD(s1,s2) ;

ADD_E d : = ADD_E(EN,ENO,s1,s2) ;

乘算

記號 功能 ST

MUL
求取輸入值 (s1) × (s2)  ×… × (s28) 的積。

d : = MUL(s1,s2) ;

MUL_E d : = MUL_E(EN,ENO,s1,s2) ;

減算

記號 功能 ST

SUB
求取輸入值 (s1)-(s2) 的差。

d : = SUB(s1,s2) ;

SUB_E d : = SUB_E(EN,ENO,s1,s2) ;
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除算

記號 功能 ST

DIV
求取輸入值 (s1)÷(s2) 的商。

d : = DIV(s1,s2) ;

DIV_E d : = DIV_E(EN,ENO,s1,s2) ;

餘數

記號 功能 ST

MOD
求取輸入值 (s1)÷(s2) 的餘數。

d : = MOD(s1,s2) ;

MOD_E d : = MOD_E(EN,ENO,s1,s2) ;

開平方

記號 功能 ST

EXPT
求取輸入值的開平方。

d : = EXPT(s1,s2) ;

EXPT_E d : = EXPT_E(EN,ENO,s1,s2) ;

傳送

記號 功能 ST

MOVE
傳送輸入值做輸出。

d : = MOVE(s) ;

MOVE_E d : = MOVE_E(EN,ENO,s) ;

位元位移函數

n 位元左移 , 右移

記號 功能 ST

SHL
輸入值的 n 個位元執行往左移的操作。

d : = SHL(s,n) ;

SHL_E d : = SHL_E(EN,ENO,s,n) ;

SHR
輸入值的 n 個位元執行往右移的操作。

d : = SHR(s,n) ;

SHR_E d : = SHR_E(EN,ENO,s,n) ;

n 位元左旋轉 , 右旋轉

記號 功能 ST

ROL
輸入值的 n 個位元執行往左旋轉的操作。

d : = ROL(s,n) ;

ROL_E d : = ROL_E(EN,ENO,s,n) ;

ROR
輸入值的 n 個位元執行往右旋轉的操作。

d : = ROR(s,n) ;

ROR_E d : = ROR_E(EN,ENO,s,n) ;

位元格式布林函數

理論積 , 理論和 , 排他理論和 , 反相

記號 功能 ST

AND
輸入值執行 AND 邏輯操作。

d : = AND(s1,s2) ;

AND_E d : = AND_E(EN,ENO,s1,s2) ;

OR
輸入值執行 OR 邏輯操作。

d : = OR(s1,s2) ;

OR_E d : = OR_E(EN,ENO,s1,s2) ;

XOR
輸入值執行 XOR 邏輯操作。

d : = XOR(s1,s2) ;

XOR_E d : = XOR_E(EN,ENO,s1,s2) ;

NOT
輸入值執行 NOT 邏輯操作。

d : = NOT(s) ;

NOT_E d : = NOT_E(EN,ENO,s) ;
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5.2   通用功能區塊

自保持功能區塊 (SET 優先 )

記號 功能 ST

SR
SET 優先的位元自保持功能。

SR_1(S1:=s1,R:=s2,Q1:=d) ;

SR_E SR_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO S1:=s1,R:=s2,Q1:=d) ;

自保持功能區塊

自保持功能區塊 (RESET 優先 )

記號 功能 ST

RS
RESET 優先的位元自保持功能。

RS_1(S:=s1,R1:=s2,Q1:=d) ;

RS_E RS_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO S:=s1,R1:=s2,Q1:=d) ;

前緣觸發微分接點

記號 功能 ST

R_TRIG
位元上昇微分功能。

R_TRIG_1(CLK:=s,Q:=d) ;

R_TRIG_E R_TRIG_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CLK:=s,Q:=d) ;

微分接點功能區塊

後緣觸發微分接點

記號 功能 ST

F_TRIG
位元下降微分功能。

F_TRIG_1(CLK:=s,Q:=d) ;

F_TRIG_E F_TRIG_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CLK:=s,Q:=d) ;

加算計數器

記號 功能 ST

CTU
執行加算計數功能。

CTU_1(CU:=s1,R:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

CTU_E CTU_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CU:=s1,R:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

計數器功能區塊

減算計數器

記號 功能 ST

CTD
執行減算計數功能。

CTD_1(CD:=s1,LD:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

CTD_E CTD_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CD:=s1,LD:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

加減算計數器

記號 功能 ST

CTUD

執行加減算計數功能。

CTUD_1(CU:=s1,CD:=s2,R:=s3,LD:=s4,PV:=n,QU:=d1,QD:=d2,CV:=d3) ;

CTUD_E
CTUD_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,CU:=s1,CD:=s2,

R:=s3,LD:=s4,PV:=n,QU:=d1,QD:=d2,CV:=d3) ;

計數器功能區塊

記號 功能 ST

COUNTER_FB_M
從 (s2) 設定值開始計數至 (s3) 設定值時，計

數器輸出。

COUNTER_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,Valu

eIn : = s3,ValueOut : =d1,Status : =d2) ;
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記號 功能 ST

SR
SET 優先的位元自保持功能。

SR_1(S1:=s1,R:=s2,Q1:=d) ;

SR_E SR_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO S1:=s1,R:=s2,Q1:=d) ;

記號 功能 ST

RS
RESET 優先的位元自保持功能。

RS_1(S:=s1,R1:=s2,Q1:=d) ;

RS_E RS_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO S:=s1,R1:=s2,Q1:=d) ;

記號 功能 ST

R_TRIG
位元上昇微分功能。

R_TRIG_1(CLK:=s,Q:=d) ;

R_TRIG_E R_TRIG_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CLK:=s,Q:=d) ;

記號 功能 ST

F_TRIG
位元下降微分功能。

F_TRIG_1(CLK:=s,Q:=d) ;

F_TRIG_E F_TRIG_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CLK:=s,Q:=d) ;

記號 功能 ST

CTU
執行加算計數功能。

CTU_1(CU:=s1,R:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

CTU_E CTU_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CU:=s1,R:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

記號 功能 ST

CTD
執行減算計數功能。

CTD_1(CD:=s1,LD:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

CTD_E CTD_E_1(EN:=EN, ENO:=ENO CD:=s1,LD:=s2,PV:=n,Q:=d1,CV:=d2) ;

記號 功能 ST

CTUD

執行加減算計數功能。

CTUD_1(CU:=s1,CD:=s2,R:=s3,LD:=s4,PV:=n,QU:=d1,QD:=d2,CV:=d3) ;

CTUD_E
CTUD_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,CU:=s1,CD:=s2,

R:=s3,LD:=s4,PV:=n,QU:=d1,QD:=d2,CV:=d3) ;

記號 功能 ST

COUNTER_FB_M
從 (s2) 設定值開始計數至 (s3) 設定值時，計

數器輸出。

COUNTER_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,Valu

eIn : = s3,ValueOut : =d1,Status : =d2) ;

一次觸發計時器一次觸發計時器

記號 功能 ST

TP

於設定的時間內作輸出。

TP_1(IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TP_E TP_10_1(IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TP_10 TP_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TP_10_E TP_10_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

計時器功能區塊

ON 延遲計時器

記號 功能 ST

TON

執行 ON 延遲計時功能。

TON_1(IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TON_E TON_10_1(IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TON_10 TON_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TON_10_E TON_10_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

OFF 延遲計時器

記號 功能 ST

TOF

執行 OFF 延遲計時功能。

TOF_1(IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TOF_10_1(IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TOF_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TOF_10_E_1(EN:=EN,ENO:=ENO,IN:=s,PT:=n,Q:=d1,ET:=d2);

TOF_E

TOF_10

TOF_10_E

計時器功能區塊

記號 功能 ST

TIMER_1_FB_M

從 (s3) 預設值開始計時至 (s2) 設

定值時，計時器輸出。

TIMER_1_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,ValueIn:=s3,Va

lueOut:=d1,Status:=d2);

TIMER_10_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,ValueIn:=s3,

ValueOut:=d1,Status:=d2);

TIMER_100_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,ValueIn:=s3,

ValueOut:=d1,Status:=d2);

TIMER_CONT_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,ValueIn:=

s3,ValueOut:=d1,Status:=d2);

TIMER_CONTHS_FB_M_1(Coil:=s1,Preset:=s2,ValueI

n:=s3,ValueOut:=d1,Status:=d2);

TIMER_10_FB_M

TIMER_100_FB_M

TIMER_CONT_FB_M

TIMER_CONTHS_FB_M
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‧ 由主持人發問問題，3 組來賓進行搶答，最先按鈕者燈亮，可優先回答，一直到主持人

按復歸按鈕 PB4 時燈才熄滅。

    最左邊為兒童組，由兩名小孩組成，設 PB11 及 PB12 兩個按鈕開關，當中只要有任一個

    人按鈕則 L1 燈亮，較為有利。

    中間學生組只由一位學生組成，設 PB2 一個按鈕開關，按鈕時 L2 燈亮。

    最右邊為博士組，由兩名博士組成，設 PB31 及 PB32 兩個按鈕開關，兩個按鈕需要同時

    按 L3 才會燈亮，較為不利。

‧  當主持人撥動開關 SW 為 ON 時，10 秒鐘之內若是兒童組搶答成功的話，驅動電磁閥散

    發亮片表示祝賀。

‧ 由本範例可學習串接回路 , 並接回路 , 自保持回路 , 互鎖回路及計時器回路的基本順序回

    路，進而執行 PLC 的程式設計。

動作要求

實習目的

FX5U 程式範例    搶答題 -1

     搶答題 -1 
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1.1  啟動 GX Works3

1. 從開始按鈕選單來啟動 GX Works3。

2. 啟動 GX Works3 的初始畫面。

※  單擊電腦桌面上的      也可以啟動 GX Works3。

程式設計1
FX5U 程式範例    搶答題 -1
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4. 全部程式的輸入順序

程式編輯區顯示的內容如下所示。

FX5U 程式範例    搶答題 -1

F5 X 0 F6 X 2 F6 Y 3Enter Enter Enter F6 Y 5 Enter

F7 Y 0 Shift + F5 X 1 Enter Shift + F5 Y

0 Enter

F5 X 3 Enter F6 X 2 Enter F6 Y 5 Enter F6 Y 0 Enter

F7 Y 3 Shift + F5 Y 3 Enter

F5 X 4 Enter F6 X 2 EnterF5 X 5 Enter F6 Y 2 Enter F6 Y 0 Enter

F6 Y 3 Enter F6 X 2F7 Y 5 F5 Y 5 Enter F9 1 Enter

Shift + F9 1

F5 Y 0 Enter F6 T 0 Enter F6 X 2F5 X 7 F7 X 2Y 7

Enter F9 1 Enter Shift + F9 1

F5 X 7 Enter F7 T 0 X 2K 1 0 0 Enter

F5 X 2Y 7

Enter

Enter

EnterEnter

Enter

Enter Enter

Enter

空格
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FX5U 程式範例   搶答題 -3

ST 程式
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FX5U 程式範例   搶答題 -5

功能區塊圖程式
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FX5U 程式範例   搶答題 -5

複製 OR 功能區塊並連接至 SR 功能區塊的 R 輸入端

按住滑鼠左鍵將要複製的區域畫一個四方型，如左下圖所示，放開滑鼠左鍵，於被選取的物件內單擊

滑鼠右鍵，點取”複製”，如右下圖所示。

 

將游標置於 OR 功能區塊的下方，單擊滑鼠右鍵，點取”貼上”，將各物件拉至適當位置。

由於”SR_ 兒童組”功能區塊的 R 端需要 3 個輸入接點，因此，OR 功能區塊必須從原本的兩個輸入

端改成 3 個，滑鼠左鍵單擊 OR 功能區塊的 " 新增引數 " 圖示，OR 功能區塊新增一個輸入端，變成

三個輸入端。。
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FX5U 程式範例   紅綠燈 -1

‧ 十字路口交通號誌紅綠燈控制。

‧ 由本範例可學習串接回路 , 並接回路 , 自保持回路 , 互鎖回路及計時器回路的簡單順序回

    路，進而執行 PLC 的程式設計。

動作要求

實習目的
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階梯圖程式
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ST 程式
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FX5U 程式範例   自動販賣機 -1

模擬販售飲料的自動販賣機控制回路。

‧ 自動販賣機販賣 3 種飲料，礦泉水 9 元 , 奶茶 12 元及可樂 18 元。

‧ 投幣口接受 1 元 ,5 元 ,10 元硬幣投幣。

‧ 當投幣金額超過 9 元時，礦泉水燈亮起，代表礦泉水按鈕有效。

‧ 當投幣金額超過 12 元時，奶茶燈亮起，代表奶茶按鈕有效。

‧ 當投幣金額超過 18 元時，可樂燈亮起，代表可樂按鈕有效。

‧ 按下礦泉水 , 奶茶 , 可樂任一個有效按鈕時，礦泉水 (Y11), 奶茶 (Y13), 可樂 (Y15) 擋板打

    開一秒鐘讓飲料放入取出口，同時，投幣金額 -9 元 ,12 元或 18 元，所得餘額進行退幣

    動作，退幣以 Y17 輸出，退幣 1 元以 ON/OFF 一次做表現，9 元 ON/OFF 9 次，以此類推。

‧ 由本範例可學習 PLC 加算、減算指令的使用方法，計數器及計時器一次觸發回路的使用方法。

動作要求

實習目的
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FX5U 程式範例   自動販賣機 -2

本例題使用 ST 語言來設計自動販賣機的程式，名稱為「販賣機 _ST_FX」。

以 ST 語言中的 IF~END_IF 敘述搭配加減法的運算及大於指令即可簡單的設計出簡單明瞭的程式。

本例題也使用到共通函數 /FB 當中的計數器功能區塊 CTU 來執行退幣時的計數操作。

由於 FX5U 的 CPU 模組允許記憶體同時儲存及執行多個程式檔案 ( 最多 32 個，因此，「販賣機 _ST_FX」

程式被加入至「3. 自動販賣機」的工程中與第一個程式「販賣機 _LD_FX」並存。

ST 程式
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一元投入程式

‧ 按  F2  鍵，打入”ADDP”，畫面出現指令提示視窗，

    按  Enter   Enter  鍵，畫面出現”ADDP”的功能區塊。

‧ 將”ADDP”的功能區塊拉至適當的位置。

‧ 將游標置於 EN 左側任一位置，按 F2 鍵，打入

    ”一元投入”，畫面出現指令提示視窗，

    按  Enter  Enter  鍵，畫面出現”一元投入”標籤。

‧ 將”一元投入”標籤拖曳至 EN 端完成連接操作。

 




